// PIN

int pinLuce = A5;
int pinAvvio = 11;
int pinSelettore = 8;
int pinUscita=13;

// STATO ingressi

int sLuce =0; //0 se Luce <410 (<2 Volt)

int sAvvio =0; // 1=avvia solo se in modalita manuale
int sSelettore = 0; // O=automatico; 1=manuale

void setup()

{
pinMode(pinLuce, INPUT);
pinMode(pinAvvio, INPUT);
pinMode(pinSelettore, INPUT);
pinMode(pinUscita, OUTPUT);
Serial.begin(9600);

}

void loop()

{
// Stato PIR
sLuce = analogRead(pinLuce);
sAvvio = digitalRead(pinAvvio);
sSelettore = digitalRead(pinSelettore);
Serial.print("Luce: "); Serial.println(sLuce);
Serial.print("Avvio: ");Serial.println(sAvvio);
Serial.print("Selettore: ");Serial.println(sSelettore);

int U= (!(sLuce>=410) && !(sSelettore)) || (sAvvio && sSelettore);
Serial.print("U: ");Serial.println(U);
if(U==1){
digitalWrite(pinUscita, HIGH);
Serial.println("Allarme!");
} else {
digitalWrite(pinUscita, LOW);
}
delay(2000);

}



Selettore

Avvio Luce
| _e_ i I
f_._..' - e " " w - 8 e . .
f'—r-. . . " L ve
L L S bl EEREESRANAALAEREER
—_— e e . LI "
._-ttnaqmamna . e .
Cw e e oW . .. ...
e e e e e LR L L A
u-nto.nolonallnnao“h .. "
@ . . . LI L T e . "0
T WP T RS B Y e VYRR U I I O * "D
U o w O O N I A L I O ..o
CRE | LA R R R AR A B | CI O I L =
oo L R R R S L S B L * ® D
rEpg-BeoS.NO08MNRD 02N HRA9AER %R
- == e = = =
Iw_‘_lili‘_i_l lTi e d . . . w . e !
\_*-loivl-'-- .. . . .. .. +

- O,
il

L s |
- -

DIGITAL (PWM-)

- OO

sx mms ARDUINO

ANALOGIN

Qﬂrﬂr"l'#l.ﬁ

Ao A

@006



